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La pr6sente invention concerne un systtoe d'identifica* 
tion de carte utiliaant uae carta A circuit iat6gr6 comprenant 
une piste magn6tique et/ou vne patstille de circuit iut6gr6. 

Les cartes de cr6dit ou de paiement utilisent de facon 
g6n^rale une piste nagndtique m6morisant des donn&es d' identi- 
fication d'un porteur de carte. Lea donn^es d* identification 
enregistr^es sur la piste inagn^tique sont lues par une tete 
magn^tiqae pr6vue dans un terminal dispose it uo point de vente 
tel qu'un magasin. Les donates sont compar6es & des donates 
10 d* identification introduites par le porteur de carte au moyen 
d*un clavier. Si une coincidence apparaltr on consid^re que la 
carte est correcteroent utilis^e, et des ventes ou autres 
transactions de biens peuvent dtre effectutes. 

Toufefois, puisque les donn6es d* identification enre** 
gistr6es sur la piste oagn^tique peuvent 6tre lues relativement 
facilement, ceci permet une utilisation ill6gale de cartes 
voltes* Pour cette raison,' pour accroltre le secret des donn^es 
d* identification, des cartes k circuit int6gx4 utilisant une 
pastille de circuit int6gr6 sont naintenant utilis6es. Toutefois, 
20 de nocDbreuses cartes nagngtiqaes classiques sont encore en usage. 

Dans ces conditions, une organisation de credit doit 
preparer diff brents types de teminaux d' identification de cartes 
adapt 6s & divers types de cartes, d^oil 11 r6sulte des octets 
accrus et une augmentation de travail pour les mploy^s de vente. 
25 Pulsqu*un utilisateur porte le plus souvent. plusieurs types de 
carte, des accidents tela que le vol, une perte ou analogue sont 
susceptibles de se produire. 

Un objet de la pr6sente invention est de prdvoir un 
systtee d* identification de cartes qui pulsse facileaent et de 
30 fapon sOre rtellser 1 '^identification d*une carte d* identification 
Gomprenant un milieu d * enreglstrement magn^tlque et/ou une 
oSmoire 5 circuit Int^ri. 

Selon la pr6sente Invention, 11 est pr6vu un systtoe 
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d* identification de cartes ccnprenant : 

one carte d* identification cooprenant dee pxremier et 
second noyens de mtooire m^morisant des px&nLhxes et eecondea 
donntes d* identification, respectivement ; 

5 nn terminal d* identification comprenant des preniers 

noyens de lectnre pour lire les preniferes donn6es d* iden- 
tification in&&oris6es dans le prraier aoyen de mtooira, des 
seconds mpyens de lecture pour lire les secondes donntes d*iden^ 
tification m&noris6es dans le second moyen de n&ooirer des moyens 

10 de selection de donn6es pour s61ectionner s^qnentiellement les 
premi &r e et seconde donntes d* identification Xnes par les prender 
et second xftoyens de lecture, et on troisitee soyen de n&aoire 
pour m^moriser an inoins les nnejs des pr^oi&res et secondes 
donn6es d* identification s61ectionn6es par le Aoyen de selection 

•jQ lie donn6es ; et 

mt moyen d< identification poor identifier les donates 
d* identification m&iorisiges dans le troisitee moyen de m6moire 
avec des donndes d* identification pr^ditermintes. 

Ces objetSf caracb6ristiqaes et avantages ainsi qpie 

20 d*autres de la presents invention seront expo86s pins en detail 
dans la description snivante da nodes de rtelieation parti cullers 
falte en relation avec les desains joints parml lesqueis : 

la figure 1 est une vue en perspective d"un terminal 
d* identification d*une carte & circuit int6gr6 ; 

23 la figure 2 est une vue de desstis de la carte A circuit 

int6gr6 ; 

la figure 3 est un scbtoa sous forme de blocs repr6- 
sentant un drcait interne de la carte i circuit Int6gr6 ; 

la figure 4 est un scbtea sous forme de blocs d*un 
3O circuit du texaninal ; 

la figure 5 est une vue de c0t6 repr6sentant un 
mfecanlsme interne du tendnal repr6sent6 en figure 1 ; 

la figure ( est une vue de o0t6 du terminal repr6sent6 
en figure 1 vu du cOt6 de l*ouverture d* insertion de carte ; 

les figures 7A*et 7B sent des organigrammes indlqtoant 
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une fonction du circuit repr6sent6 en figure' 4 / et 

la figure 8 est un organigramme indiquant une autre 
fonction du circuit de la figure 4.' 

Un mode de realisation de la pr6sente invention va §tre 
5 d^crit en relation avec les dessins joints. Cosmie le montre la 
figure 1, un terminal 1 en tant qu'appareil d'identification de 
carte est plac6 dans un magasin. Le terminal 1 comprend un 
boitier la dans lequel sent form^es une unit6 d* entree k touches 
2 pour introduire des donn^es de ventes, des donn6es d'identi- 
10 fication et analogues, une unit6 d^affichage de denudes 3, et une 
ouverture d* insertion de cartes 4. Un circuit Sleet rique et une 
partie de n^canisme repr6sent6s en figure 4, 5 et € sont pr^vus 
dans le boitier la* L' ouverture 4 communique avec un m6canisme de 
trans fert de carte dans le boitier la et une carte i circuit 
13 intSgrS 5 ins6r4e dans 1* ouverture 4 est traitSe de fagon 
priddterminSe. L'unitS 2 con^rend des touches numSriques pour 
introduire des donndes. de transactions tel qu'un montant de vente 
et une touche CF pour ccxomander une operation d'identification. 

Comae cela eat represents en figure 2, la carte t 
20 circuit integrS 5 eat foxmSe par plusieurs couches successives de 
matiSre plastique, et coinprend une piste magnStique 6 et une 
units de terminal d*entrSe/3ortie de donnSes 7 sur I'une de ses 
faces. Une fl^che 51 indique le sens d' insertion de la carte dems 
1* ouverture 4* La carte 5 comprend une pastille de circuit 
23 intSgrS ayant une fonction prSdSterminSe. (qui sera dScrite ci*« 
apr6s)r qui rSalise une communication de donnSes entre le 
terminal 1 et la carte S par I'intermSdiaire de l*unitS 7 dans le 
terminal 1. 

One partie en relief indiquant le nam du porteur, un 
30 numSro de compte personnel et analogue est formSe sur l*autre 
face de la carte 5. On notera que la position de la flS^ 51 et 
l*agencement de l*unitS 7 peuvent Stre dSteminSs en accord avec 
les normes ISO. L^unitS 7 cwprend huit bornes disposfees en une 
matrice de 2 colonnes et de 4 lignes. Les huit bomes comprennent 
35 par exemple une borne d'entrSe/sortie * de donnSes 
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d'adresses, une borne d*horloge, one borne de remise ft £6ro, tine 
borne d* alimentation, one borne de masse, et une borne de. source 
d 'alimentation poor 6crlre des donn6es dans one mteolre morte 
.e£fa^ble, et sont rev6tues d'une feullle mince de culvre. 

5 La configuration do circuit dans la pastille de circuit 

Int6gr6 de la carte & circuit Int^grd 5 va ^tre d^crlte en 
relation avec la figure 3. -Comme le montre . la figure 3, les 
bomes respectlves de l*unlt6 7 sent, connectdes ft un processeur 
5a. Le processeur (CPU) 5a est connect6 ft une unlt6 de mtoolre.du 

10 systftme 5b et ft une mtoolre morte ^lectrlquement programmable 
(EF-R0H) 5c par 1 ■ Interm^dlalre de llgnes de bus Bl et B2. La 
m&i»lre morte 61ectrlqaement programmable 5c memorise des donn^es 
associ^es ft un porteur, c*est ft dire un code d* Identification; un 
num^ro de compte personnel, et le nom du porteur qui sent 

15 m&Rorls^s sons forme cblffrfte* L*unltft 7 est connectfte ft .une 
sonde 10 prftvue dans le terminal 1. Les donnftes . transmlses ft 
partlr du terminal 1 sont fournles au processeur 5a par 
l*lnterm6diaire de l*unit6 7 et sont m^morls^es dans l*unit6 5b 
. sous la commande du processeur 5a. On accftde ft une adresse des 

20 donnges chlf frftes m&iioris6e dans la m&nolre morte ftlectriquement 
progammable 5c au moyen d*un signal d'lnstructlon CF envoyft par 
suite de I'actlonnement de la touche CF ft partir de 1* unit ft 2 du 
terminal 1, et cette adresse est lue pour fttre foumie ft un 
circuit de dftcryptage 5d* Les donn^es d' identification d6crypt4es 

2$ par le circuit 5d sont temporairement m^morlsftes dans un circuit 
tas^n prftvu dans le circuit 5d. Les donnftes d' Identification 
sont fournles ft un comparateur 5e en mftme temps que les donnftes 
d* identification envoy^es ft partir do terminal 1 en syncbronlsme 
avec un signal d*horloge de facon ft fttre cos^aLr6es les unes aux 

30 autres. Les donnftes rftsultantes de comparalson indiquant si les 
donnftes coincident les unes avec les autres sont fournles ft un 
controleur de donnftes (qui sera dftcrit cl-aprfts) da terminal 1 
par I'lntexmftdiaire du processeur 5ar de I'unitft 7 et de la. sonde 
10. 

33 L*agencement interne do terminal 1 va Qtre dftcrit en 

relation avec la figure 4« Le dispositlf de transfert de la 
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carte 5 va d*abord 6tre d6crit« La carte 5 est ins^r^e dans 
l^ouverture 4 forxo^e dans le bottler la* Dans le boltier la, un 
d6tecteur de position de carte 8a, la sonde 10 comprenant des 
cbntacts 9 contactant chacun les huit contacts de l'unlt6 7 de la 

5 carte 5, des dStecteurs de position de carte 8b, Sc et 8d, et 
une t6te magn^tique 11 dispos^e pour faire face au d6tecteiir 8c, 
sont pr6vu8 le long du trajet de d^placentent de la carte. Des 
paires de rouleaux d*entrainement de la carte et de rouleaux fous 
12a, 12b, 13a, 13b, 14a et 14b, sont pr6vus siquentiellenent de 

10 fagon adjacente aux d^tecteurs 8b, 8c et 8d. Les rouleaux 
d'entrainement 12a, 13a et 14a sont entrain6s par un moteur 26 de 
fa^on k transferer la carte 5. vers la gaucbe ou vers la droit e de 
la figure 4, en association avec les rouleaux fous 12b, 13b et 
14b. La distance entre I'ouverture 4 et le rouleau 12a et les 

15 distances entre les rouleaux 12ar 13a et 14a sont cboisies pour 
6tre 16g&rement plus courtes que la longueur de la carte 5 de 
fa^on k tranf^rer de facon s€tre la carte 5. Cbacun des d^tecteurs 
Ba k 8d est constitu^ d*un photointerrupteur comprenant en 
conibinaison une las^>e et une cellule photo 61ectriqae* Les signaux 

20 de detection en provenance des ddtecteurs 8a d 8d sont amplifies 
par des an^lificateurs 15a & 15d, et sont foumis k une unit6 de 
conmande de moteur 16. 

La t^te nagn^tique 11 est montde de fa^on k 6tre 
press^e centre la carte 5 par des ressorts b^licoldaux 11a et lib 

2$ et est amende en contact avec la bande magnteique 6 sur la carte 
5. Les donn^es d* identification enregistrtes sur la bande 6 sont 
fournies k la t§te 11 k partir d'une unit6 de conmande de t6te 
inagn6tiq[ue 17 par I'interm^diaire d'un codeur 18. Les donates en 
provenance de la t§te 11 sont fournies k l'unit6 17 par 

lO l«intermMiaire d*un codeur 19. 

La sonde 10 est connect6e k une unit6- d* interface 20 de 
carte k circuit int6gr6. La sonde 10 est couple m^caniquement k 
une bobine 21 d*un s&6canisme de • ntont^e/descente k contact. La 
bobine 21 est commandfee par un circuit de conmande 21a reli^ k 

3$ one unit6 da conuiande de* bobine 22 de fagon k contacter/sfiparer 
l«unit6 7 de la carte k circuit int6gr6 5 par 
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rapport aux contacts 9* 

Lea iinit6a 16, 17, 20 et 22 sont eoimect6es & una 
unit6 de comnande da syat&Da 23a dana one uiilt6 da coasnmande 23 
de fagon & etre conmand^es par celle-d. L*unit6 23a c<»nprend un 
proceaseur (CPU), et est connectSe k une m6moire morte de 
systtoe (ROM) 23c, une i&&&oire vive (RAM) 23d, un reglstce 23e 
et un comparateur 23f en tant qn'autrea unites dana l'unit6 23, 
par l'interm6diaire d*mi bus du aystdine 23b. L*unit6 23a est 
connect6e k one unit6 de selection de denudes 24 par l*lntezm£- 
diaire dn bua de syst^e 23b et regoit des donn6es nagnStiqaes k 
partir de l*unit^ 17 ou dea donn^es de circuit ijit6gr6 k partlr 
de l*unlt6 20 qui est 861ectlonn6e par l"unlt6 24. Xe bus 23b 
est connects k I'unltS d*af£lchage 3 et dea donn£es sent af- 
Cldhtes sous la comDande de-l*unlt6 23. Le bus 23b est 6galement 
coupl6 k 1 'units 2 par I'lntemfedlalre d*une interface 25. Le 
moteur 26 pour entralner les roul.eaux 6b k 8d est allmentS dans 
les sens direct /inverse par un dlsposltlf d' excitation de moteur 
27 qui est commands par I'unltS 23a par I'lntemSdlalre de 
l«unlt6 16. • 

Un mScanisme de transfert de la carte 5 et un nSca- 
nlsme de montSe/descente des contacts. 9 va Stre dScrit en rela- 
tion avec les figures 5 et 6» Coxa»e le montre la figure 5, une 
poulie 29 est disposSe sur un arbre de noteur 26a du moteur 26 
et une courroie 30 est en engagement avec la poulie 29. * La oour- 
roie 30 est en engagement avec une autre poulie 31. Une poulie 
31a ayant un.diamStre infSrieiir avec celui de la poulie 31 est 
montSe de facon coaxiale avec la poulie 31. One premiSre 
courroie 32a est en engagement avec une premiSre gorge de. la 
poulie 31a, et une seconde courroie 32b est .en engagement avec 
une seconde gorge de la poulie 31a. Les courrcies 32a et 32b 
aont entralnSes en rotation dans le m&rie sens qae 1* arbre 26a 
par des poulies d'engagement 31, 33 et 34. Le rouleau 
d*entralnement 12a est prSvu sur un arbre 33a de la poulie 33. 
De memo, les rouleaux 13a et 14a de la figure 4 aont montSs 
coaxialement sur les poulies 31 et 34. Quand l«arbre 26a est 
entrains en rotation dans le sens des aiguilles d'une montre. 
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les rouleatix 12^, 13a et 14a sont entralD68 rotation dans le 
sens des aiguilles d'une montre et la carte 5 est transf6r6e vera 
Xa gauche de la figure 5. Quand l^arbre 26a est ' entrain^ en 
rotation daha le sens inverse des aiguilles .d'une nontre, la 

5 carte 5 est transf4r6e vers la droite de la figure 5 et, 
finalenent, est Iib6r6e du c6t6 de l*ouverture 4* 

La figure 6 repr6sente le dispositif de mont6e/descente 
de la sonde 10. Conme le raontre la figure. 6r la bobine 21 
comprend un plongeur 35 qui est coupl6 ^ une extr6mit6 d*un fil 

10 36. Le fil 36 est engag6 dans des poulies 37a et 37b et son autre 
extr6mit6 est coupl^e k une extr&ait6 d^un levier en feme de L 
38. £n consequence, quand le jplongeur 35 est tlrd, le levier 38 
toume dans le sens des aiguilles d'une nontre par rapport & un 
axe de pivotement 38a de fagon k con^primer un ressort 39, et la 

15 sonde 10 dispos^e & 1 'autre extr^mit^ du levier 38 est d€plac6e 
vers le haut en figure 6. Alors, le contact 9 est anient en 
contact avec l*unit6 7 de la carte S. 

Quand le plongeur 35 reviexit k sa position de depart, 
le ressort 39 est lib^6 de la force de compression pour dtre 

20 ramen^ k sa position de depart et la sonde 10 est ^galeroent 
ramen^e k sa position initiale. On notera que le plongjsur 35 est 
muni d'une bague de plongeur 40 et d'un moyen d^arr§t de plongeur 
41. 

Le fonctionnement de l^appareil ayant la disposition 
23 representee en figures 1 i 6 va maintenant etre d^crit en rela- 
tion avec les figures 7A et 78. Un porteur de carte insure la 
carte 5 dans l*ouverture 4 du-tezmlnal 1 dans la direction indl-* 
qute par la fUctae 51. Quand 1" extremity dlstale de la carte 5 
attaint le detecteur 8ar un signal de detection de carte est 
30 fourni & partir du detecteur 8a vers l«unit6 16 par I'interme- 
diaire de I'an^lificateur 15a. L* unite 16 verifie, k l*etape STl 
de la figure 7A, les signaux en {provenance des d6tecteurs 8b & 8d 
de facon & determiner si aucune carte ne rests dans le trajet de 
transfert. Si la reponse & l*etape STl est 001, l*unite 16 .fait 
35 toumer le moteur 26 en sens inverse de fa^n k enlever la carte 
presentement ins6ree, lore de l*etape ST2, et afficbe 
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alors on message indiquant qa'nne identification ou tine tran- 
saction avec 1' autre carte est en coars de realisation, de la 
fagon n^cessaire. 

Si la rfeponse & I'^tape STl, est HON, c*est-&*dire si 

5 l*on dfitermine qu*une autre carte he.demeure pas dans le trajet 
de trans fart, le moteur 26 . est entrain^ en rotation dans la 
direction normale, ^ I'^tape ST3. Par suite de la rotation • 
normale du moteur 26, l*arbre 26a est entrain^ dans le sens des 
aiguilles d*une montre et la carte 5 est entraln6e par les 

10 rouleaux 12a et i2b pour 6tre transferee vers les rouleaux 13a et 
13b. En ce cas, un signal de. rotation normale da moteur 26 est 
fournl ^ partir de l*unite.26 vers l^unite 23. En r6ponse, 
1 'unite 23 foumit des donnees d'lnstructlon de selection de 
donnees magnetiques e l>unit6 24, lors de l<etape ST4. . 

Quand l*extremite distale de la piste 6 de la carte 7 
atteint la tete magnetiqae 11^ les donnees magnetiques sur la 
piste 6 sont lues par la t6te 11, i l»etape STS. L'unite 24 
verifie lors de l«etape ST6 si les donn6es magnetiques sont lues- 
par la tete 11. Si la reponse A-l^etape ST6 est HON, un signal 

20 Indiquant qa'aucune donnees magnetique n*est presente est foumi 
au CPU 23a lors de l^etape ST7. Cecl indique que la carte 5 est 
inseree dans le mauvais sens ou & I'envers, ou est une carte k 
circuit integre ne coa^renant de piste magnetique. L« unite 23a 
foumit une donnee d' instruction de rotation en sens inverse du 

25 moteur i l'unit6 16 lors de I'etape STS, tran3f6rant ainsi la 
carte 5 vers I'ouverture 4. Quand I'extrtoite distale de la carte 
5 est detectee par le detecteur 8a, on passe k I'etape STS et le 
moteur 26 est arrete, Ensuite, la bobine 21 est alimentee. 
D*autre part, l'unit6 24 est comnantee du cOte de la selection des 

3O donnees de circuit integre <CI) lors de l'6tape STI6. Quand la 
bobine 21 est exdtee, le levler 38 est emen6 k pivoter dans le 
sens des aiguilles d'one montre par le fil 36, et le contact 9 
est amene au contact de 1« unite 7 de la carte 5* L»unite 23a 
verifie, lors de l^etape STll, si des donnees de circuit integre 
35 sont obtenus k partir de U carte 5. Si la repoase k l^etape STll 
est NOT, on passe k I'etape sn2. lors de I'etape ST12, la bobine 
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21 est dSsaliment^e de £acon & ramener la sonde 10 A sa position 
initiale et, apr&s cela, le ffioteur 26 est entrain^ en rotation en 
sens inverse de fagon k d£cbarger la carte 5 par l*caverture 4. 

D' autre partr si la r^ponse t l*6tape ST6 est on, 
5 c*est-&-dire si I'on determine que les donnies nagn^tiques sent 
prisentes, on passe & I'^tape ST13 et les donnfies aagn6tiques 
fournies & partir de l*unit^ 24 sur le bus 23b sent m^oris^es 
dans la RAM 23d. Pendant cette p6riode, quand I'extr^tS distale 
de la carte 5 atteint la position du detect eur 8d, le moteur 26 
10 est arrdt6 & I'Stape ST14. 

A ce stade, on denande au porteur de carte d'introduire 
les donn^es de code d' identification en tant que donn6es secretes 
par l»i.ntena6dialre du clavier de l*unit6 2 (6tape ST15) . Les 
donn^es d* entree sont teinporalrement m&noristea dans le registre 
I3 23e et scat ensuite foomies an comparateur 23£ en m§me temps que 
les donndes n^moris^es dans la m^moire vive RAM 23d pour una 
comparalson. On v^rifie A I'itape ST17 si les donn^es coincident 
les unes avec les autres* Si la r^ponse A l*6tape ST17 est KONr 
des donn^es de non-colncidence sent fournies A partir du 
20 processeur 23a vers la n^moire vive 23d« Le processeur 23a 
v6rifie a l*6tape STIB si le nosnbre de non-coincidences a atteint 
n- Si la r6ponse A l'6tape ST18 est KON, le comptage dans une 
zone m&Qoire prM6tennin6e de la m6noire vive 23d est Incr&aentA 
d*une unit6 A l*6tape ST19. 
25 SI une non«*GOlncidence est .observ|§e, on revient & 

l<4tape ST15 et I'unlt^ 23a requiert que I'on r6introduise les 
donnAes d« identification A partir de I'unlt^ 2. Alors^ les 6tapes 
ST15, ST16 et ST17 sont r6p6tfees. Ensuite, si la r^nse est NQN 
A l»6tape ST17, et que la rAponse est OUI A I'Atape ST18, on 
30 passe de l*Atape STIB A I'Atape ST20 et le processeur 23a fournit 
des donnAes d'lnvaliditA de carte A la mAmoire vive 23d et des 
donnAes d'invaliditA sont afficbAes sur l«unitA d*afficbage 3, de 
la facon cbolsie. 

Par centre, si la rAponse A l*Atape ST17 est O01, on 
35 passe aujc At84>es ST8, ST9, STIO et STll dans l*ordre aentionnA. 
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Quand les donndes de circuit intigri (CI) sent fooniids A Vmit6 
23 par la sonde 10 lors de l*6tape STll, le processetir 23a 
foumit un aignal de commande au proceaseur 5a dans la carte 5, 
et les donndea de circuit inti6gr6 sent foumiea au circuit 5d 

3 pour ^tre decrypt 6es (6tape ST21). Le proceaseur 23a denande au 
porteur de carte d'introduire sea donn6es d* identification par 
I'intermddiaire de l'unit6 2 & l*4tape S722. Les donn6es d'lden-* 
tification d' entree sent fournies k l*unit6 de m&nolre 5b dans la 
carte 5, et sont costpar^es aux donn6es dScryptSes par le* circuit 

10 5d k l*6tape ST23. Le r6sultat de la comparaiaon est v6rlfi£ & 
l*6tape ST24. Si la r6ponse k I'^tape ST24 est RON, on v6rifie k 
l*6tape ST25 si le nonibre de non*coindLdences a atteint la valeur 
n. Si la r^ponse ^ I'^tape ST25 est KOH, le contenu d'une n^roire 
de non-coincidence est incr^ent6 d'une unit6 k l'6tape ST26, et 

15 on revient k l*£tape ST22. 

Si la r6ponse k l*4tape ST25 est (m, les donnSes de 
code d' invalidity sont inscrites dans la ndno^re norte program-* 
mable ^lectriquement 5c dans la cairte 5 (6tape ST 27)* Bnsuite, k 
l*£tape ST28, la bobine 21 est d6salinent6er et le contact. 9 est 

20 s6par6 da contact 7 • Alora le noteur 2G est entxain6 dans le sens 
inverse, transf^rant ainsi la carte. 5 vers l*ouverture 4. A ce 
stade, lors de l*6tape ST29, l'unit6 24 a61ectionne un ttode 
d^6criture de donn6es soagn^tiques et I'on dStecte que la piste 6 
est amende en contact avec la t^e 11. Par suite, lors de l^^tape 

25 ST30, les donates de code d* invalidity sont inscrites sur la 
piste €• A l'6tape ST31, le noteur 26 est entrain^ en rotation en 
sens inverse, et la carte 5 est dycharg6e. 

Par contre, si la rSponse k I'^tape ST24 est GUI, un 
signal de coinci<lence est foumi au processeur 5a & partir du 

30 circuit de conparalson 5c dans la carte k circuit int6gr6 5. Le 
signal de coincidence est'alors foumi au terainal 1 par l"in- 
termfediaire de la sonde 10. Quand le signal de coincidence est 
recu an niveau du circuit de coonande 23 par l*lnterin4diaire de 
1' interface de carte k circuit int^gry 20 et de 1« unity de 

3j s61ection de donntes 24; on passe k I'^tape ST32 de faoon k 
vyrifier si un GUI a ktk 6btenu k l'6tape Sn7 par la section de 
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commande 23. Si la r^ponse A l"6tape ST3Z est NOK, on passe k 
l'6tape ST28r et les Stapes ST28 k ST31 pour 6crire dea donn^es 
d^ invalidity sur la piste iQagn6ti(zae 6 sent exdcutWs.' 

Si la rSponse 4 l*6tape ST32 est 001, on passe A 

5 I*6tape S733. Les donn£es d* identification nagndtiques nidmoris6es 
dans la mtooire vive 23d soot effac^es, et au lieu de cela, une 
donn6e d« identification de circuit int6gr6 indiquant que le 
r^sultat de la coxnparaison des donnas du circuit int6gr6 et du 
code d« identification est correct (OK) est m4moris6e dans cette 

10 ro&nolre. Alors, on passe & l*6tape ST34 et le processeur 23a am&- 
ne I'unitfe 3 A afficher ainsl une indication de fin d' operation 
d* identification. Ensulte, on passe A i«6tape ST12 et la boblne 
21 est d4saliiaent6e, Le woteur 26 est alors entrain^ dans le sens 
inverse et la carte 5 est dfecharg^e, 

De cette facon, quand une coincidence entre les donntes 
du circuit Int6gr6 et les donn^es d> identification ID est 
d6tect6e^ la carte 5 pr^sentfee par le porteur de carte est 
confirmee comrae 6tant une carte 16gale et valide, et la transac- 
tion entre la m^moire pr6vue dans le terminal 1 et le porteur de 

20 carte est autoris6e« 

On notera que, quand le r6s\iltat' de. 1* identification 
des donnfees du circuit int6gr6 est correct (OK) .4 I'^tape ST32, 
les donn6es roagn^tiques sont omises et les donn^es d' identifi- 
cation ID en tant qua r6sultat d» identification des donntes du 

25 circuit int6gr6 sont a61eetionn6eSr quel que soit le r^sultat de 
1« identification des denudes d* identification iiiagn6tiques . 

Ceci signlfie que, quand k la fois les donn^es magn6- 
tiques et les donn^es du circuit int6gr6 sont correctes, une 
priority est donn^e k la coincidence des donn^es du circuit in- 
30 tygr6 et la carte est utilisSe sur la base des donn6es du circuit 
int6gr6, permettant ainsi au porteur de carte de reconnaitre 
asses facilement I'^tat d'utilisatlon de sa carte. 

La figure 8 est un organigranme illustrant une fonction 
diff^rente du terminal. L*organigrainme de la figure 8 represent e 
35 des operations similaires & celles des figures IK et 7B. La 
difference est que la aiise en oeuvre de l^dtape ST32 est 
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omise etr qu^aprfes l*6tape ST24, des Stapes ST33* etl ST34' sont 
inmi6diatefflent exc^cuties. En consequence, quand le code ID est 
ideati£i6 comme 6tant correct d l'6tape ST24, Ind^pendainment du 
risvltat de 1' identification des donnSes magn^tlques (bon ou 

5 nainrais), vn affichage indiquant un r^sultat d* identification 
correct est foumi. L'avantage dn fonctionnement represent 6 par 
I'orgaaigranme de la figure 8 est qu*il n* impose aucvne 
contrainte an porteur de carte quand il desire se servir de sa 
carte seuleroent coAme d*une carte k circuit int6gr6. Puisque les 

10 donn^es magn^tiqaes peuvent facilement 6tre lues & partir de la 
carte, le porteur de carte doit determiner ses donnSes de code 
d* identification magnetique- , et ses donates de code d* identi- 
fication de circuit intSgre de facon distincte. Une m&Qorisation 
de deux codes secrets di£f6rents est toutefois assez contrai- 

15 gnante pour le porteur de carte. Ainsi, le porteur de carte peut 
d&clder que sa carte sera valide si le r^sultat de 1* identifi- 
cation des donn^es de circuit int6gr6 est correct, quel que soit 
le rfisultat de 1* identification des donn^es magnetiques* Ceci est 
tr^s efficace pour maintenir le secret de la carte et pour 

20 r^duire les contraintes du porteur de carte. Le terminal ayant la 
fonction de la figure B peut fonctidnner comme un terminal 
d' identification de carte magn6tique ne conq^renant pas de mSmblre 
& circuit intdgre, en sautant les operations STll k ST12. 

Iiors des Stapes ST24 k ST30 de la figure 7B, si une 

2$ non-coincidence entre les donn^es de circuit int^gre et les 
donnftes ID est d6tectee, les donn^es de code d* invalidity sont 
ecrites a la fois dans la m6raoire k circuit int6gre et sur la 
piste magnetique, quel que soit le rSsultat de 1 'identification 
entre les donn^es magnetiques et les donn6es d* entree. Toutefois, 

30 quand les donn6es magndtiques sont valides et que les donn^es de 
circuit integre sont invalides,. les donnies d' invalidity sont 
6crites dans la mteoire & circuit int6gre lors de l*6tape ST27, 
et ensuite l*organigranme peut passer d I'dtape ST31 dd fagon k 
chasser la carte. 

35 La description* ci-dessus a ete effectude dans le cas oil 

la carte 5 comprend one piste magnetique 6 et une m^moire & 
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circuit IntSgr^* Qoand la carte 5 cosiprend aeolenent une piste 
loagn^tique 6, puisque Xa carte eat obass^e lors des Stapes St8 h 
ST12 si on obtient une rSponse ouz lord de l*6tape ST17, le 
terminal 1 peut dtre utilise pour des cartes aagnStiques. Quand 

3 la carte S est une carte k circuit int^gxi, puisque la carte est 
chassSe lors des Stapes ST32, ST33 et ST12 par suite d'un oaz k 
l*6tape ST24, le teminal 1 peut 6tre utilisS pour des cartes & 
circuit intSgrS. 

Dans le mode de rSaliaation ci-*dessus, une carte ayant 
10 une piste magnStique et une mSmoire h circuit IntSgrS a kt6 
dScrite. ToutefoiSr des codes de barres peuvent Stre iniprim6d en 
tant que moyens supports de doimSes sur une face de la carte au 
lieu de la piste magnStique et peuvent 6tre lus par un lecteur 
de codes barres* D*autre part, une partie en relief peut §tre 

15 fomSe sur une surface d*une carte plastique, et un terminal peut 
Stre muni d'un noyen d'inpression de bossages et d'un noyen de 
lecture d' images coraprenant un dispositif k transfert de charges. 
Le moyen de lecture de donnSes n*est pas lltaitS & la ccsobinaison 
de 1* units 7 et des contacts 9* Par exeinple, les donnSes peuvent 

20 Stre lues par un lecteur optlque comprenant des SlSinents 
pbotoSmetteurs et photorScepteurs. 

I.e code de circuit intSgrS est identifiS en utilisant 
un processeur incorporS dans la carte • ToutefoiSr 1© code de 
circuit intSgrd m6moris6 dans la carte peut dtre identifiS du 

25 cotS du tenainal. 
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REVENDZATIONS 

1. Syst^ d* identification de carte, caxact6ri86 en ce 
qu'il cataprend : 

une carte d' identification {5) comprenant des premier 
et second moyens de &6moire (6/ 5c} m^norisant des prezoi^res et 
5 secondes donnSes d* identification, respectiv^nent; 

un terminal d* identification (1) cooprenant un premier 
noyen de lecture (11) pour lire lea premiires donngea d' iden- 
tification m6moris§es dans le preaiier sioyen de m&aoire (€), un 
second moyen de lecture (10) pour lire les secondes donates 
10 dHdentification m§ffloris6es dans le second noyen de mfimoire (5c), 
un moyen de selection de donn6es (24) pour s61ectionner 
s^quentiellement les premieres et secondes donn6ea 
d* identification lues par les premier et second moyens de lecture 
(11, 10) et un troisi^ma moyen de mteoire (23d) pour mi&aoriser au 
:q xaoins les unes des premieres et secondes denudes d'identification 
choisies par le moyen da s61ection de donates <24) ; et' 

un moyen d* identification (23at 23f) pour identifier 
les donnSes d* identification m&iu3ris^es dans le troisi^me moyen 
de m&iLoire (23d) avec des donates d* identification pr6d6* 
20 tezmin^es. 

2. Syst&me selon la revendieatiCHi 1, caract&:is6 en ce 
que le premier moyen de mSaoire (6) coo^rend un milieu d'enregis* 
trraent magn^tique (6) et en ce que le premier moyen de lecture 
(11) cos9>rend une t§te magn6tique (11) . 

23 3. Syst&ne selon la revendication 2, caract6ris6 en ce 

que le second moyen de m&soire (Sc) cofliprend un dispositlf de 
m^moire semiconducteur (5c) et le second moyen de lecture (10) 
conprend un moyen de sonde (10) • 

4. Systtoe selon la revendication 3, caract^ris^ en ce 

30 que ledit moyen d* identification ccmprend un premier circuit 
d* identification (23 f) pour identifier les premidres donates 
d* identification, dispose dans le terminal d' identification (1), 
et en ce que ledit moyen d' identification conqprend en outre un 
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second clrcxiit identification (5e) pour- identifier les secondes 
donn^es d* identification, dispose. dans la carte d' identification 
(5). 

5. Syattoe selon la revendication 4, caract6ris£ en ce 
5 que la carte d' Identification (5) comprend une nidmoire morte 
6Iectriquement programmable (SPROM) (Sc) pour m^moriser des 
donnSes & identifier avec les secondes -donn^es d" identification. 

C.Syst&ne d* Identification de carte, caract4ris^ en ce 
qu'il coo^rend •: 

10 ' une carte d* Identification (5) comprenant des premier 

et second moyens de m&nolre (6, 5c] n^roorisant des premieres et 
secondes donn^es d* identification, respectivement ; 

un terminal d* identification (1) coa^renant un premier 
moyen de lecture (11) pour lire les premieres donn^es d^iden- 
I3 tification m^morisdes dans le premier moyen de mtooire (6), un 
second moyen de lecture (10) pour lire les secondes donn^es 
d' identification mdmoris^es dans le second moyen de m&noire (5c}, 
un moyen de transfert (l'2a, 13a, 14a, 2S) pour d6placer au moins 
l>un des premier et second moyens dd lecture (11, 10) par rapport 
20 aux premier et second moyens de m^oire (6, . Sc) de la carte 
d' Identification (5), un moyen de selection de donn^es (24) pour 
s^lectionner sSquentiellement les premieres . et secondes denudes 
d' identification lues par les premier et second moyens 
d* identification (11, 10) par suite de la dfitection do d£pla- 
25 cement relatlf par le moyen de transfert (i2a, 13a, 14ar 26), et 
un troisitoe moyen de mteolre (23d) pour memoriser au moins les 
unes des premieres et secondes donndes d' identification sSlec- 
tionn^es par le moyen de selection de donn§es (24) r et 

un moyen d' identification (23) pour identifier les don- 
30 n^es d* identification m&aoris6es dans le troisi^e moyen de 
• m&noire (23d) avec des donn^es d* identification pr^d^termin^es. 

7. Systtoe selon la revendication 6, caractdrlsd en ce 
que le premier moyen de mtooire (6) comprend un milieu d"enre- 
glstrement magn^tique (6), le premier moyen de lecture (11) 
35 comprend une tdte magn^tlque (11), le second moyen de m&noire 
(Sc) coB^rend un dispositif de ntooire It semiconducteur (5c) et 
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le second mqyea de lecture (10) coonprend un moyen de sonde (10). 

S, Syst&ne seloa la xevendicatlon 7, caract6ris6 cm ce 
que le moyen d« identification ccmprend tin premier circuit d* iden- 
tification {23f) pour identifier les premieres donn^es . d^iden- 
5 tification, diapos6 dans le terminal d« identification <1)^ et en 
ee qoe le moyen d* identification coiDprend en outre un second 
circuit d< identification (Sc) pour identifier les secondes don- 
n6es d' identification; dispos4 dans la carte' d' identifica- 
tion (5). 

10 9. Syst^e selon la revendication 6, caract6ris6 en ce 

que le moyen de transfert (12a, .13a, 14a) est adapts & ti^sf6rer 
ladite carte (S)* 

10. Systbne selon la revendication 6, caract6ri86 en ce 
que ledit moyen de transfert (12a, 13a, 14a) coir5)rend des moyens 

15 pour transf6rer ladite carte (S) par rapport aux premier et 
second moyens de lecture (11,10), en ce que le premier moyen de 
lecture (11) con^rend des moyens pour lire les premieres donn6es 
tandis que la carte (5) est transf6r6e, et le second moyen de 
lecture (10) compreod des moyens (9) poiir lire les secondes 

20 donn^es tandis que la carte (5) est dans un 6tat de repos. 

11. Syst^me d* identification de carte, caract6ris6 en 
ce qu'il con^rend : 

uoe carte (5) comprenant des premieres donn6es 
d* identification enregistr^es magnStiquement et des secondes 
25 donntes d^ identification sur circuit int^gr^ ; 

des moyens de lecture de donn^es comprenant un premier 
moyen de lecture (11) pour lire des donn6es d! identification 
enregistries magn6ti quement et- un second moyen de lecture (10) 
pour lire lesdites donntes d* identification sur circuit int6gr4 ; 
30 un moyen de transfert (12a, 13a, 14a) pour transferer 

ladite carte (5) vers une premiere position de lecture et une 
seconde position de lecture ; 

un moyen de selection de donnies (24). pour commuter les 
premier et second moyens de lecture (11, 10} en r^ponse aux' 
premiere et seconde positions de lecture de la carte (5) pour 
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lire auccessivement lesdites donn6es d* identification ; 

un moyen de n&noire (23d) pour mSmoriGer au moins les 
unea dea prentiires et secondea donn6ea d' Identification a^lec^ 
tionndea par ledit moyen de ailection de donntea (24) ; 

un moyen dUdentification (23, 23f) pour identifier les 
donn^ea enregistr^ea nagn^tiquenent et dea donn^es introduites 
par dea touchea et pour identifier lea donn^es aur circuit 
int6gr6 et lea donn^ea d'identification mSmoria^ea dana une 
ro&noire & circuit int6gr^ (5g). 

12* Syat&me aelon la revendication II, caract6ria6 en 
ce que ledit moyen de transfert (12a, 13a, 14a) coraprend des 
moyens (16) pour transferer s61ectiveraent la carte (5) dans une 
direction normale et inverse, en ce que ledit moyen de transfert 
coniprend une partie d'insertion de carte (4), et en ce que le 
aecond moyen de lectiare (10) eat situ6 plua pr^a de la partie 
d'inaertion de carte (4) que le prender moyen de lecture (11) . 

13. Syst^me salon la revendication 11, caract6ris6 en 
ce que lea moyens de lecture de donn6es comprennent dea moyens 
(24) pour r68liaer d*abord la lecture des premieres donn6e& 
d« identification par le premier moyen de lecture (11) et pour 
r6allser enauite la lecture des secondea donnfies d* identification 
par le second moyen de lecture (10), apr^s que le transfert de la 
carte (5) dans la direction inverse est achev6 • 

14. Syat^ne aelon la revendication U, caract6ria6 en 
ce que le premier moyen de lecture coiQ>rend dea nK>yen8 d*6crlture 
de donn6es (17, 18) ; en ce que le moyen d* identification 
comprend des moyena (23a) pour produire des donn^es invalidea 
quand la carte (5) eat eatim^e. 6tre invalide ; en ce que le moyen 
de transfert comprend dea moyena pour transferer la carte (5) 
dans un sens normal pour l*teriture dea donntea invalidea dans un 
moyen de mteoire (6) dans la carte (5) par ledit moyen d'6criture 
de donn6es (17, 18) . 

15. Systtoe selon la revendication 11 , caract^risS en 
ce que le moyen de mtooire (5c) est adapt6 k mfemoriser s41ecti- 
vement aeulement les donn^es aur circuit int6gr6 quand & la foia 
lea donn6ea enregiatxiea nagn6tiquement et les donn^ea aur 
circuit int6grd aont foumiea audit moyen . de m&noire (5c). 
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Abstract 

The present invention relates to a card identification system comprising an integrated 
circuit card 5 a terminal 1 and an identifying apparatus. The integrated circuit card 5 
comprises a magnetic recording track 6 for recording first identifying data and an integrated 
circuit chip for recording second identifying data. The integrated circuit card 5 is inserted 
in the terminal 1 in which the first and second identifying data read from die integrated 
circuit card 5 are respectively compared with predetermined identifying data recorded in the 
terminal 1 for identifying the integrated circuit card 5 and the terminal 1. 

Text 

The present invention relates to a card identification systemusing an integrated circuit 
card comprising a magnetic track and/or an integrated circuit chip. 

Credit or debit cards generally use a magnetic track which records identifying data of 
a card holder. The identifying data recorded on the magnetic track are read by a magnetic 
head provided in a terminal located at a point of sale such as a store. The data are conq)ared 

draft 2 V:\OtherxlAT-Z\tic\lb\liaii$lations\{ir2S7l873.wpd 



with identifying data introduced by the card holder by means of a keyboard. If a coincidence 
is detected, the card is deemed to be correctly used and sales or other goods transactions can 
be carried out. 

However, because the identifying data recorded on the magnetic track can be read 
relatively easily, this permits illegal use of stolen cards. For that reason, to enhance the 
secrecy of the identifying data, integrated circuit cards using an integrated circuit chip are 
now utilized. However, many conventional magnetic cards are still in use. 

Under these circumstances, a credit granting organization must provide different types 
of card identifying identifying terminals adapted for various kinds of cards, which results in 
increased costs and an increase in the amount of work. Since a user most frequently carries 
several types of card, incidents such as theft, loss or the like are apt to occur. 

It is an object of the present invention to provide a card identification system which 
. is able to achieve easily and surely the identification of an identification card comprising a 
magnetic recording medium and/or an integrated circuit memory. 

According to the present invention there is provided a card identification system 
comprising: 

an identification card comprising first and second storage means storing first and 
second identifying data respectively; 

an identifying terminal conq)rising first reading means for reading the first identifying 
data recorded in the fu-st recording means, second reading means for reading the second 
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identifying data recorded in the second merhory means, data selection means for sequentially 
selecting the first and second identifying data read by the first and second reading means, and 
a third memory means for recording at least one of the first and second identifying data 
selected by the data selection means; and 

identifying means for identifying the identification data recorded in the third memory 
means with predetermined identification data. 

These objects, characteristics and advantages of the present invention as well as others 
will be described in more detail in the following description of specific embodiments 
presented in with reference to the accompanying drawings wherein: 

Figure 1 is a perspective view of an identification terminal for an integrated circuit 

card; 

Figure 2 is a top view of the integrated circuit card; 

Figure 3 is a block diagram representing an internal circuit of the integrated circuit 

card; 

Figure 4 is a block diagram of a circuit of the terminal; 

Figure 5 is a side view showing an internal mechanism of the terminal illustrated in 
Figure 1; 

Figure 6 is a side view of the terminal shown in Figure 1 viewed from the side of the 
insertion opening for the card; 
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Figures 7A and 7B are flow charts showing one mode of operation of the circuit 
illustrated in Figure 4; and 

Figure 8 is a flow chart showing another mode of operation of the circuit of Figure 

4. 

One embodiment of the present invention will be described with reference to the 
accon^anying drawings. As shown by Figure 1, a terminal 1 serving as the card identifying 
apparatus is placed in a store. The terminal 1 comprises the housing la in which diere are 
provided a keyboard entry unit 2 for introducing sales data, identifying data and the like, a 
data display unit 3, and a card insertion opening 4. An electrical circuit and a portion of the 
mechanism shown in Figures 4, 5 and 6 are located within the housing la. The opening 4 
communicates with a card transfer mechanism within the housing 1 a and an integrated circuit 
card 5 inserted in opening 4 is processed in predetermined fashion. Unit 2 comprises 
numerical keys for introducing transaction data such as the sales amount and a key CF 
commanding an identifying operation. 

As is shown in Figure 2, the integrated circuit card 5 is formed by several successive 
layers of plastic material and comprises a magnetic track 6 and on one of its faces an 
input/output connecting unit for data 7. An arrow 51 indicates the direction of insertion of 
the card in opening 4. Card 5 includes an integrated circuit chip having a predetermined 
function (which will be described below), which provides communication of data between 
terminal 1 and card 5 via unit 7 within terminal 1. 
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On the other face of card 5 there is a relief portion indicating the name of the holder, 
a personal account number and the like. It will be noted that the position of arrow 5 1 and the 
operation of unit 7 can be set up in accordance with the ISO standards. Unit 7 comprises 
eight contacts arranged in a matrix of two columns and four rows. The eight contacts 
comprise for example a data input/output contact for addresses, a clock contact, a reset-to- 
zero contact, a power supply contact, a ground connection, and a contact for writing data into 
an erasable read only memory, and are covered by a thin sheet of copper. 

The circuit configuration in the integrated circuit chip of the integrated circuit card 
5 will be described with reference to Figure 3. As shown in Figure 3, the respective contacts 
of unit 7 are connected to a processor 5a. The processor (CPU) 5a is connected to a memory 
unit of system 5b and to an electrically programmiable read only memory (EP-ROM) 5c by 
means of busses B 1 and B2. The electrically programmable read only memory records data 
associated with a holder, that is an identifying code, a personal account number, and the 
name of the holder which are recorded in digital form. Unit 7 is connected to a probe 10 
provided inside terminal 1 . The data transmitted from terminal 1 are supplied to processor 
5a via unit 7 and recorded in unit 5b under control of the processor 5a. An address of digital 
data recorded in the electrically programmable read only memory 5c is accessed by means 
of an instruction signal CF transmitted as a result of activating the key CF of unit 2 of 
terminal 1, and this address is read in order to be supplied to a decrypting circuit 5d. The 
identifying data decrypted by circuit 5d are temporarily stored in a buffer circuit provided 
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within circuit 5d. The identifying data are supplied to a con^)arator 5e at the same time as 
the identifying data transmitted from terminal 1 in synchronism with a clock signal for 
comparison with each other. The data resulting from such comparison indicating if the data 
which coincide with each other are supplied to a data controller (which will be described 
hereafter) of terminal 1 via processor 5a, unit 7, and probe 10. 

The internal arrangement of terminal 1 will be described with reference to Figure 4. 
The transfer arrangement of card 5 will be described first. Card 5 is inserted in opening 4 
formed in housing la. In housing la there are provided along the movement path of the card 
a card position detector 8a, the probe 10 con:^)rising contacts 9 contacting each of the eight 
contacts of unit 7 of card 5, card position detectors 8b, 8c and 8d and a magnetic head 1 1 
located facing detector 8c. Card transport rollers and idler rollers 12a, 12b, 13a, 13b, 14a and 
14b are provided sequentially adjacent to detectors 8b, 8c and 8d. The transport rollers 12a, 
13a and 14a are driven by a motor 26 so as to transport card 5 toward the left or toward the 
right in Figure 4, in conjunction with the idler rollers 12 b, 13b and 14b. The distance 
between opening 4 and roller 12a and the distances between rollers 12a, 13a and 14a are 
chosen to be slightly shorter than the length of card 5 so as to insure tfie transport of card 5. 
Each of detectors 8a to 8d consists of a photo detector con^rising in combination a lamp and 
photocell. The detection signals coming from detectors 8a to 8d are amplified by ampUfiers 
15 to 15d and supplied to a motor control unit 16. 
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Magnetic head 1 1 is mounted so as to be pressed against card 5 by helical springs 11a 
and 1 lb and is brought in contact with the magnetic track 6 on card 5. The identifying data 
recorded on track 6 are supplied to head 1 1 by means of a magnetic head control unit 17 via 
a coder 18. The data coming from head 11 are supplied to unit 17 via a coder 19. 

Probe 10 is connected to an integrated circuit card interface unit 20. Probe 10 is 
mechanically coupled to a spool 21 of an up and down contact mechanism. Spool 21 is 
controlled by a control circuit 21a connected to a spool control unit 22 so as to 
connect/disconnect unit 7 from the integrated circuit card 5 over contacts 9. 

Units 16, 17, 20 and 22 are connected to a system control unit 23a within a control 
unit 23 so as to be controlled thereby. Unit 23a comprises a processor (CPU) and is 
connected to a system read only memory (ROM) 23c, an active memory (RAM) 23d, a 
register 23e and a comparator 23f, as well as to other units within unit 23 via a system bus 
23b. Unit 23a is connected to a data selection unit 24 via system bus 23b and receives 
magnetic data from unit 17 or integrated circuit data from unit 20 as selected by unit 24. Bus 
23b is connected to the display unit 3 and data are displayed under the control of unit 23. 
Bus 23b is also coupled to unit 2 via an interface 25. Motor 26 for driving rollers 8b to 8d 
is driver in the forward/reverse direction by a motor energizing device 27 controlled by unit 
23a via unit 16. 

A transfer mechanism of card 5 and an upward/downward mechanism for contacts 9 
will be described with reference to Figures 5 and 6. As shown in Figure 5, a pulley 29 is 
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located on a drive shaft 26a of motor 26 and a belt 30 is engaged widi pulley 29. Belt 30 is 
engaged with another pulley 31. Pulley 31a with a smaller diameter than that of pulley 31 
is mounted coaxially with pulley 3 1 . A first belt 32a engages a first groove in pulley 3 la and 
second belt 32b engages a second groove in pulley 31a. Belts 32a and 32b are caused to 
rotate in the same direction as shaft 26a by connecting pulleys 3 1, 33 and 34. The transport 
roller 12a is located on a shaft 33a of pulley 33. Similarly rollers 13 and 14a of Figure 4 are 
coaxially mounted on pulleys 31 and 34. When shaft 26a is set into clockwise rotation, 
rollers 12a and 13a and 14a are rotationally driven in a clockwise direction and card 5 is 
transferred toward the left in Figure 5. When shaft 26a is driven in die counterclockwise 
direction, card 5 is transferred toward the right in Figure 5 and finally is released on the side 
of opening 4. 

Figure 6 shows the upward/downward device of probe 10. As shown in Figure 6, 
spool 21 comprises a plunger 35 which is connected to one end of string 36. String 36 
engages pulleys 37a and 37b and its other end is connected to the end of an L-shaped lever 
38. Therefore, when plunger 35 is pulled, lever 38 turns in a clockwise direction relative to 
the pivot axis 38a so as to congress a spring 39, and the probe 10 located at the other end of 
lever 38 is displaced upwardly in Figure 6. Thus contact 9 is brought into contact with unit 
7 of card 5. 

When the plunger 35 returns to its departure position, the spring 39 is freed of the 
con^ression force so as to be returned to its departure position and probe 10 is also returned 
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to its initial position. It will be noted that plunger 35 is provided with a plunger sleeve(?) 40 
and a plunger arresting means 41. 

The operation of the apparatus shown in Figures 1 to 6 will now be described with 
reference to Figures 7a and 7b. A card holder inserts card 5 into opening 4 of terminal 1 in 
the direction indicated by arrow 5 1 . When the distal end of card 5 reaches detector 8a, a card 
detection signal is supplied from detector 8a to unit 16 via amplifier 15a. Unit 16 checks, 
in step STl of Figure 7a, the signals arriving from detectors 8b to 8c so as to determine if any 
card remains in the transport path. If the answer in step STl is yes, unit 16 cause motor 26 
to turn in the reverse direction so as to remove the currently inserted card starting from step 
S2 and displays a message which indicates that identification or a transaction with the other 
card is being performed, as appropriate. 

If the answer in step STl is no, that is if one determines that no other card remains in 
the transport path, the motor 26 is rotationally driven in the normal direction to step ST3. 
Due to the normal rotation of motor 26, shaft 26a is driven in the clockwise direction and 
card 5 is driven by rollers 12a and 12b so as to be transferred toward rollers 13a and 13b. 
In that case a signal for normal rotation of motor 26 is suppUed from unit 26 to unit 23. In 
response, unit 23 provides magnetic data selection instruction data to unit 24 upon reaching 
step ST4. 

When the distal end of path 6 of card 7reaches magnetic head 1 1, the magnetic data 
on track 6 are read by head 1 1 , at step ST5. At step ST6 unit 24 checks if the magnetic data 
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have been read by head 11. If the response at step ST6 is no, there is furnished to CPU 23a 
at Step ST7 a signal indicating that no magnetic data is present. This indicates that card 5 
has been inserted in the wrong direction or upside down or is an integrated circuit card which 
does not include a magnetic track. At step ST8, unit 23a supplies rotational instructional data 
in the reverse direction to the motor of unit 16, thereby Uransporting card 5 toward opening 
4. When the distal end of card 5 is detected by detector 8a one proceeds to step ST9 and 
motor 26 is stopped. Thereupon, spool 21 is energized. On the other hand at step STIO, unit 
24 is switched toward selection of the integrated circuit data (CI). When spool 21 is 
energized, lever 38 is caused by string 36 to pivot in the clockwise direction and contact 9 
is brought into contact with unit 7 of card 5. In step STl 1, unit 23a checks if the integrated 
circuit data are derived from card 5. If the response at step STl 1 is no, one proceeds step 
ST12. At step ST12, spool 21 is energized so as to return probe 10 to its initial position and 
after that, motor 26 is driven in the reverse rotational direction so as to discharge card 5 
through opening 4. 

On the other hand, if the response at step ST6 is yes, that is if it is determined that the 
magnetic data are present, one moves onto step STB and the magnetic data provided from 
unit 24 over bus 23b are stored in RAM 23d. During that period, when the distal end of card 
5 reaches the position of detector 8d, motor 26 is stopped at step ST14. 

At that step, the card holder is asked to introduce the identification code data as secret 
data via the keyboard of unit 2 (step ST 15). The entry data are temporarily stored in register 
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23e and are then supplied for con^arison to comparator 23f at the same time as the data 
stored in the active memory RAM 23d. In step ST17 one determines if the data coincide with 
each other. If the response at step ST 17 is m, non-coincidence data are supplied from 
processor 23a to active memory 23d. At step ST18 processor 23a determines whether the 
number of non-coincidences has reached n. If the response at step ST18 is no, the count in 
a predetermined memory step of active memory 23d is incremented by one unit at step ST19. 

If a non-coincidence is observed, one returns to step ST15 and unit 23a requires that 
the identification data be reintroduced starting with unit 2. Then steps ST15, ST16 and ST17 
are repeated. Thereafter if the response at step ST17 is no and the response is yes at step 
ST18, one moves on from step ST18 to step ST20 and the processor 23a supplies card 
invalidity data to the active memory 23d and invalid data are displayed on display unit 3 in 
any desired manner. 

In contrast, if the response at step ST17 is yes one moves onto steps ST8, ST9, STIO 
andSTll in that order. 

When the integrated circuit data (CI) are supplied to unit 23 by the probe 10 at step 
STll , the processor 23a supplies a control signal to processor 5a in card 5, and the integrated 
circuit data supplied to circuit 5d in order to be decrypted (step ST21). Processor 23a asks 
the card holder to supply his identification data via unit 2 to step ST22. The input 
identification data are supplied to memory unit 5b in card 5 and are compared with data 
decrypted by circuit 5d at step ST23. The result of the comparison is verified at step ST24. 
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If the response at step ST24 is no, one checks at step ST25 if the number of non-coincidences 
has reached the value n. If the response at step ST25 is ns, the content of a non-coincidence 
memory is incremented by one unit at step ST26 and one returns to step ST22. 

If the response at step ST25 is the invalidity code data are inscribed in the 
electrically programmable read only memory 5c in card 5 (step ST27). Thereafter, at step 
ST28, the spool 21 is de-energized and contact 9 is separated from contact 7. Then motor 
26 is driven in the reverse direction, thereby transporting card 5 toward opening 4 at that 
step, at step ST29, unit 24 selects a writing mode of magnetic data and one detects that track 
6 is brought into contact with head 11. Thereafter at step ST30, the invalid code data are 
inscribed on track 6. At step ST31, the motor 26 is driven in reverse rotation and card 5 is 
discharged. 

In contrast if the response at step ST24 is ^es, a coincidence signal is supplied to 
processor 5a from comparison circuit 5c in the integrated circuit card 5. The coincidence 
signal is then supplied to terminal 1 via the probe 10. When the coincidence signal is 
received at the control circuit 23 via the interface of integrated circuit card 20 and the data 
selection unit 24, one proceeds step ST32 so as to determine if a yes was obtained at step 
ST17 by the control section 23. If the response at step ST32 is no, one proceeds to step ST28 
and the steps ST28 are carried out to inscribe the invalidity data on the magnetic track 6. 

If the response at step ST32 is yes, one proceeds to step ST33. The magnetic 
identification data stored in the active memory 23d are erased, and, in their place, there are 
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stored in that memory integrated circuit identification data indicating that the result of the 
comparison of the integrated circuit data and of the identification code is correct (OK). Then 
one proceeds to step ST34 and processor 23a causes unit 3 to display an indication of 
identification end. Then one proceeds step ST12 and spool 21 is de-energized. The motor 
26 is then driven in the opposite sense and card 5 is discharged. 

In this manner, when coincidence between the integrated circuit data and the 
identification data ID is determined, the card 5 presented by the card holder is confirmed as 
being a legal and valid card and the transaction between the memory provided in terminal 1 
and the card holder is authorized. 

It will be noted that when the result of identifying the integrated circuit data is correct 
(OK) at step ST32, the magnetic data are omitted and the identification data ID are selected 
as being the result of identification of the integrated circuit data, regardless of the result of 
identification of the magnetic identification data. 

This means that when both the magnetic data and the integrated circuit data are 
correct, priority is given to the coincidence of the integrated circuit data and the card is 
utilized based on the integrated circuit data, thereby making it possible for the card holder 
to determine vary easily the state of utilization of his card. 

Figure 8 is a flow chart illustrating a different operation of the terminal. The flow 
chart of Figure 8 shows operations similar to those of Figure 7 A and 7B. The difference is 
that step ST32 is omitted and that, after step ST24, steps ST33' and ST34^ are immediately 
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executed. Therefore, when the code ID is identified as being correct at step ST24, 
independently of the result of identification of the magnetic data (good or bad) a display is 
provided indicating a correct identification result. The advantage of the operation shown by 
the flow chart of Figure 8 is that it places no restraint on the card holder when he desires to 
use his card only as an integrated circuit card. Since the magnetic data can be read easily 
from the card, the card holder must determine his magnetic code identification data and his 
integrated circuit data code identification data in different manner. However, memorizing 
two different secret codes is rather burdensome for the card holder. Therefore the card 
holder can decide if his card will be valid if the result of identification of the integrated 
circuit data is correct, regardless of the result of the identification of the magnetic data. This 
is very effective for maintaining the secrecy of the card and for reducing the constraints on 
the card holder. The terminal having the operation of Figure 8 can work as a magnetic hard 
identification terminal without integrated circuit memory, by skipping the operations STl 1 
to ST12. 

At steps ST24 to ST30 of Figure 7B, if there is detected a non-coincidence between 
the integrated circuit data and the ID data, the invalid code data are written both into the 
integrated circuit memory and on the magnetic track, regardless of the result of the 
identification between the magnetic data and the entry data input data. However, when the 
magnetic data are valid and the integrated circuit data are invalid, the invalidity data are 
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written into the integrated circuit memory at step SD27 and then the flow chart proceeds to 
step ST31 so as to follow (?) the card. 

The above description has been made for the case where the card 5 includes a 
magnetic track and an integrated circuit memory. When the card 5 includes only a magnetic 
track 6, because the card is followed (?) at steps ST8 and ST12 and if one obtains a yes 
response at step ST17, terminal 1 can be utilized for magnetic cards. When card 5 is an 
integrated circuit card, because the card is followed (?) at steps ST32, ST33 and ST 12 due 
to a yes at step ST24, terminal 1 can be used for integrated circuit cards. 

In the above embodiment, a card having a magnetic track and an integrated circuit 
memory has been described. However, bar codes can be printed as data carriers on one face 
of the card in lieu of the magnetic track and can be read by a bar code reader. On the other 
hand a portion in relief can be provided on one surface of a plastic card and a terminal can 
be provided with a means of impressing projections and a means of reading images 
comprising a charge-coupled device. The means for reading the data is limited to the 
combination of unit 7 and contacts 9. For example, the data can be read by an optical reader 
con^rising photo emitter and photo receptor components. 

The integrated circuit code is identified using a processor incorporated in the card. 
However, the stored integrated circuit code in the card can be identified by the terminal. 
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PA : MITSUBISHI ELECmiC CORP 
Tl : FACSIMILE DEVICE 

AB : PURPOSE: To make it possible to peiform a confidential reception even 
^en a facsimile device made by other maker is a transmission machine 
by comparing a stored communication procedure with a practical 
communication procedure, regarding a reception as a confidential 
communication when they coincide and storing the reception as a 
confidential document 

CONSTITUTION: A conununication control part (a comparison part, 
output control part) 1 performs a communication with a transmission 
machine which is an opposite party of a confidential communication 
and stores the contents of a received TSI (transmission terminal 
identification signal) and a NSS (nonstandard function setting 
signal) or the TSI and a DCS (digital command signal in a nonvolatile 
memoiy 3 with a password inputted by an operator. When a line control 
part 16 detects a calling signal from a telephone line 21, the 
telephone line 21 is closed. The communication control part 1 
receives the TSI and NSS or the TSI and DSC and compares the content 
of each signal with the signal stored in the nonvolatile memoiy 3. 
When they coincide, the reception is regarded as a confidential 
communication and the received picture information is stored in a 
picture information storage part 12. 
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